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Számonkérés 

módja: 

évközi jegy 

A tananyag 

Oktatási cél: A hallgatók megismerkednek a rendszer és irányításelmélet alapjaival. A tárgy a 

lineáris dinamikus rendszerek leírására, analízisére és szabályozására koncentrál. Az előadás 

során elsajátított elméleti anyagot a gyakorlati foglalkozásokon példák segítségével 

illusztráljuk, amely elősegíti a megszerzett tudás elmélyítését. 

Tematika:  

Témakör Óraszám 

Előadások/Laborgyakorlatok:   

1. A rendszerelmélet alapjai.  Dinamikus rendszerek matematikai modelljei. 2+1 

2. Állapottér reprezentációk elemzése: irányíthatóság, megfigyelhetőség. 2+1 

3. A szabályozás alapjai. Teljes állapot-visszacsatolású rendszerek 

szabályozóinak tervezése pólusáthelyezéses módszerrel. 

2+1 

4. Optimális szabályozások. Szabályozó tervezése lineáris kvadratikus (LQ) 

módszerrel. Zárthelyi. 

2+1 
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